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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tecknej (OST) § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zgdanych ze zdgiem warstwy humusu i/lub
darniny.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogllna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw
opracowania szczegdtowej specyfikacji techniczn8ST) stosowanej jako dokument



przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpbot na drogach krajowych i
wojewodzkich.

Zaleca s wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogacigjskich i
gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych amach robét
przygotowawczych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definiciami podanymi w OS3-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0go6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie
nadajcej st do powtdrnego iycia naley stosowa:
- roéwniarki,
- spycharki,
- lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robot sptem zmechanizowanym nie jest #lwe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkangportu na odlegio
wymagajca zastosowania takiego spta.
Do wykonania rob6t zwrzanych ze zdgciem warstwy darniny nadajej st do
powtdrnego #ycia, naley stosowa:
- noze do c¢cia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
— lopaty i szpadle.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo
przewozt transportem samochodowym. Wybénodka transportu zatg od odlegtdci,
warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozé transportem samochodowym. W przypadku darniny
przeznaczonej do powtdrnego zastosowania, powinagbg transportowana w sposéb nie
powodupcy uszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M}@O0 ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

Teren pod budogvdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdwinnych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej ip@m byt oczyszczony z humusu
i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do dejszego wycia przy
umacnianiu skarp, zakfadaniu trawnikow, sadzenigewri krzewOw oraz do innych
czynnaci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowamaemiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniaigniera.

Humus naley zdejmowé& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub sppshal
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn ntengstarczajce dla prawidtowego
wykonania robdt, wzghnie mae stanowé zagrazenie dla bezpiecastwa robo6t (zmienna
grubas¢ warstwy humusu, ssiedztwo budowli), naly dodatkowo stosowa reczne
wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywdnyoechanicznie.

Warstve humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraz w
innych miejscach oké&onych w dokumentacji projektowej lub wskazanychzear
Inzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gtbokasci jego zalegania,
wysokasci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowpe) ipowinna by zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej, SST Ilub wskex przez Izyniera, wediug
faktycznego stanu wygtowania. Stan faktycznyelzie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynnaci zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalegy sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania
humusu powinny by przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmowg humusu w



czasie intensywnych opadéw i bezpinio po nich, aby unileé zanieczyszczenia ghn
lub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w odlsie pasa przeznaczonego pod buglotrasy
drogowej jest pokryta darnjnprzeznaczondo umocnienia skarp, dargimalezy zdja¢ w
sposobb, ktéry nie spowoduje jej uszkoizgprzechowywda w odpowiednich warunkach do
czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zgjiem darniny. Darnig nalezy cigé¢ w
regularne, prostaftne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dhsgoboku
okoto 0,30 metra. Grulié darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegozycia pozyskanej darniny. Zeli darnina przed
powtdrnym wykorzystaniem musi 6ysktadowana, to zalecacsiej roztazenie na gruncie
rodzimym. Jeeli brak miejsca na takie rozenie darniny, to naky ja magazynowaw
regularnych pryzmach. W porze rozwojulio darnire nalery skladowa w warstwach
trawg do dotu. W pozostatym okresie darginalery sktadowa warstwami na przemian
trawg do gory i traw do dotu. Czas skladowania darniny przed wbudowamig powinien
przekracza 4 tygodni.

Darnire nie nadajca sie do powtdrnego wykorzystania najeusury¢ mechanicznie, z
zastosowaniem rowniarek lub spycharek i przegviea miejsce wskazane w SST lub przez
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jalki robot polega na wizualnej ocenie komplétiaisungcia humusu
lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostiy obmiarows jest nf (metr kwadratowy) zdiej warstwy humusu lubli
darniny.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0QWymagania ogoine”
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy pfatdci podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 wykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdhlrogi lub odwiezieniem na
odktad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowamijej w regularnych
pryzmach
— 10. przepisy zwizane
Nie wystpuja.



