SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Przedmiot specyfikacji : Wymagania w zakresie wykonania i odbioru robot:
Budowa boiska wielofunkcyjnego i sitowni terenowej przy Publicznej Szkole
Podstawowej w Wodlce Tanewskiej.

Inwestor : Gmina i Miasto Ulanow 37-410 Ulanéw
ul. Rynek nr 5.

Zakres specyfikacji : Specyfikacja okresla wymagania , standard i jakos¢
wykonania robot oraz okresla warunki odbioru rob6t ( wiasciwosci oceny
prawidtowosci wykonania poszczegolnych robot ).
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WYMAGANIA OGOLNE

1.  WSTEP.

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej / ST/ sa wymagania og6lne dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z budowa boiska wielofunkcyjnego i sitowni terenowej przy
Publicznej Szkole Podstawowej w Woélce Tanewskiej.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniach i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST 00.00.00 obejmuja wymagania wspdlne dla robot objetych
nizej wymienionymi specyfikacjami :

B-01 WYKOPY

B-02 BETONOWE OBRZEZA

B-03 WARSTWY ODSACZAJACE

B-04 PODBUDOWY Z KRUSZYWA

B-05 NAWIERZCNIA SYNTETYCZNA POLIURETOANOWA

B-06 WYPOSAZENIE

B-07 OGRODZENIE

B-08 SILOWNIA TERENOWA

1.4. Okreslenia podstawowe.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletowy kosztorys slepy.

Kosztorys $lepy — nie wyceniony kompletny kosztorys.

Ksiega obmiaréw - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi
stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaréw wykonanych rob6t w formie
wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w ksig¢dze obmiarow podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami zaakceptowane przez Zamawiajacego.

Polecenia Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét i innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.




Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;.

Rysunki - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke, i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1 Przekazanie placu budowy .
Zmawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi oraz Dokumentacje Projektows i ST.

1.5.2 Zakres robot i ich utrzymanie podczas budowy.

1.5.3 Zakres robdt.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t budowlanych
polegajacych na wykonaniu boiska wielofunkcyjnego zlokalizowanego w miejscowosci
Wolka Tanewska.

1.5.4. Utrzymanie terenu budowy.

1. Wykonawca powinien utrzymywac teren budowy do czasu koncowego lub czgsciowego
odbioru .Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb aby obiekt lub jego elementy
byly w zadawalajacym stanie przez caty czas do momentu odbioru.

2. Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie terenu budowy lub jego
otoczenia w zadawalajacym stanie, to na polecenie Inspektora nadzoru powinien rozpoczaé
roboty utrzymaniowe nie pOzniej niz 24 godz. po otrzymaniu tego polecenia . W
przeciwnym razie Inspektor Nadzoru moze natychmiast zatrzymac roboty.

1.6 Zasady kontroli i odbioru robét.

1.6.1 Inspektor Nadzoru.

1. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementéw
robot beda oparte na osadzie inzynierskim. Inspektor uwzgledni wszystkie fakty zwigzane z
rozwazana kwestia, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i badaniach materiatow
budowlanych, doswiadczenia z przesztosci wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwesti¢, wiaczajac wszelkie uwarunkowania sformulowane w
kontrakcie i projekcie, wymagania Specyfikacji, a takze normy i wytyczne panstwowe.

2. Inspektor Nadzoru jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot i kontroli wszystkich
materialdow dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wigczajac przygotowanie i
produkcje materiatow. Inspektor odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktore nie spetniaja
wymagan jakosciowych okreslonych w projekcie i Specyfikacji.

1.6.2. Dokumentacja projektowa.
1.Niniejsze materialy kontraktowe s opracowane w oparciu 0 Dokumentacje
projektowa.
2.Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej



3.Wszelkie zmiany w Dokumentacji Projektowej powinny by¢ wprowadzone na pismie
I autoryzowane przez Inspektora Nadzoru . Istotne zmiany Dokumentacji
Projektowej powinny by¢ wprowadzone przez Zamawiajacego po uzgodnieniu z
Projektantem .

1.6.3. Zgodnos¢ robot z Dokumentacja Projektowa i ST .
Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Zamawiajacego Wykonawcy stanowig cze¢s¢ kontraktu, a wymagania wyszczegolnione
w chocby jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w
catej Dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowigzuje
nastepujaca kolejnos¢ ich waznosci:

1) Dokumentacja Projektowa.

2) Specyfikacje Techniczne,
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ biedow lub opuszczen w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek . Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty
beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodnosé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie sa3 w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa
lub Specyfikacjami i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy beda niezwlocznie zastapione innymi a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.7. Teren budowy i dokumenty budowy.

1.7.1. Przekazanie terenu budowy.
1. Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Teren Budowy — poszczegdlne pomieszczenia
zgodnie z warunkami realizacyjnymi i harmonogramem prac.

2. W okresie od przekazania Terenu Budowy do potwierdzenia przez Zamawiajacego
koncowego odbioru rob6t. Wykonawca odpowiada za odpowiednie utrzymanie placu
budowy. Uszkodzenia lub zniszczenia Wykonawca naprawi lub odtworzy na
wiasny koszt .

1.7.2. Zabezpieczenie terenu budowy.

1. Dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego oraz 0sob zatrudnionych na Terenie Budowy
Wykonawca ma obowiazek wykona¢ lub dostarczy¢ takze zapewni¢ obstuge wszystkich
urzadzen zabezpieczajacych.

1.7.3. Ksiega obmiaru.
1.0bmiary wykonanych prac przeprowadza si¢ w jednostkach kosztorysowych i
wpisuje do ksiegi obmiarow .
2. Podstawowe zasady obmiaru podano w punkcie 7. Specyfikacji

1.7.4. Pozostate dokumenty budowy.
1. Do dokumentow budowy zalicza sie nastepujace dokumenty :



e pozwolenie na realizacje budowy
e protokoty przekazania terenu Wykonawcy
e protokoty odbioru robot.

1.7.6. Przechowywanie dokumentow budowy.
1. Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane przez Wykonawce na Terenie
Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym .

2. Zaginiccie ktdéregokolwiek z dokumentéw budowy powinno spowodowaé jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem

1.8. Powigzania prawne i odpowiedzialnosé wobec prawa.

1.8.1. Przestrzeganie prawa.

1. Wykonawca ma obowigzek zna¢ wszystkie ustawy i zarzadzenia wiadz lokalnych, inne
przepisy, instrukcja oraz wytyczne, ktére w jakikolwiek sposob sg zwiazane z realizacja
robot lub moga wptynaé na sposéb przeprowadzenia robot .

2. W czasie prowadzenia robdt Wykonawca powinien przestrzegac¢ i stosowaé wszystkie
przepisy wymienione w ust.1.

1.8.2. Ochrona wlkasnosci publicznej i prawnej.

1. Wykonawca jest zobowiagzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci
publicznej oraz prawnej .

2. Jesli w zwiazku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robot lub brakiem
koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci
publicznej lub prawnej to Wykonawca na swdj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona
wiasnosc¢
Stan uszkodzonej lub naprawionej wiasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed
powstaniem uszkodzenia .

1.8.3. Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy.

1. Podczas realizacji Robot, Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek
zadbac¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia, oraz nie spemniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych .

2. Wykonawca powinien zapewni¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet dla
ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na terenie budowy oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego .

2. MATERIALY.

2.1. Zrédta uzyskania materiatow.

1. Zrédia uzyskania materiatow powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem,
przed rozpoczeciem robot .



2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom .

Materiatly nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu
budowy, beda ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora .

Jesli Inspektor zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdw do innych robot, niz te dla
ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatdbw zostanie przewartosciowany przez
Inspektora .

Kazdy rodzaj rob6t, w ktdrych znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem .

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty zachowaty swoja jakosc¢
i przydatnos¢ do robot. Powinny by¢ dostepne do kontroli przez Inspektora.
Miejsca sktadowania czasowego materiatow beda po zakonczeniu robo6t odprowadzone przez
wykonawce do ich pierwotnego stanu w sposéb zaakceptowany przez Inspektora .

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow .

Jezeli Dokumentacja Projektowa Ilub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatbw w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora 0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatow .

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialtdbw nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody
Inspektora.

3.  SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét . Sprzet uzywany do
rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typdéw zawartych w ST . W przypadku braku ustalen sprzet powinien by¢ zaakceptowany
przez Inspektora .

4. TRANSPORT MATERIALOW

1.Wszystkie materiaty powinny by¢ transportowane w sposéb zapewniajacy zachowanie ich
jakosci i przydatnosci do robét .

2. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny spemnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametrow technicznych ..

Wykonawca bedzie usuwal na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdowych do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT .

5.1.0g06lne zasady wykonania robot.

1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z kontraktem oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot za ich zgodnos¢ z Dokumentacja



Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru . Wykonawca uzyje
sprzet gwarantujacy wysoka jakosc¢ robot.

2. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie wszystkich elementow
rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru .

3. Nastepstwa jakiegokolwiek btgdu spowodowanego przez Wykonawce w wyznaczaniu
rob6t zostana, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt .

4. Inspektor Nadzoru bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z
jakoscig robdt, oceng jakosci materiatdw i postepem robdt a ponadto we wszystkich
sprawach zwiagzanych z interpretacja Dokumentacji i ST oraz dotyczacych akceptacji
wypetniania warunkéw kontraktu przez Wykonawce .

5. Inspektor Nadzoru bedzie podejmowat decyzje w sposéb sprawiedliwy i bezstronny .

6. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementow
rob6t beda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, Dokumentacji
Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych .

7. Inspektor Nadzoru jest upowazniony do kontroli wszystkich robét i kontroli materiatow
dostarczanych na budowe lub na niej produkowanych. Inspektor Nadzoru powiadomi
Wykonawce o0 wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktore nie spetniaja
wymagan jakosciowych okreslonych w Dokumentacji Projektowej i ST. Polecenia Inspektora
Nadzoru bedg wykonywane nie pOzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca .

5.2. Wady rob6t spowodowane przez poprzednich wykonawcow.

Jesli Wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej
i ST a zaistniata wadliwos¢ tych robdt spowodowana zostata robotami wykonanymi
poprzednio przez innych Wykonawcow, to Inspektor Nadzoru zleci taki sposob postepowania
z poprzednio wykonanymi robotami, aby wyeliminowa¢ ich wady a Wykonawca wykona
dodatkowe roboty, zlecone przez Inspektora Nadzoru na koszt Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
0siagna¢ zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i
jakos¢ materiatdw. Wykonawca bedzie przeprowadzat pomiary i badania materiatdbw oraz
rob6t z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST .

6.2 Badania.

Badania powinny by¢ przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru .
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6.2.1 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru.

Do celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do
dokonania kontroli i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna pomoc ze strony Wykonawcy
i producenta materiatow. Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét
prowadzonego przez Wykonawce bedzie oceniat zgodno$¢ materiatdbw i robdt z
wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce .

6.3 Atesty.

1. Przed wykonaniem badan jakosci materiatdw przez Wykonawce, Inspektor Nadzoru moze
dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace atest stwierdzajacy ich pelng zgodnos¢ z
warunkami kontraktu .

2.W przypadku materiatéw, dla ktérych atesty sa wymagane przez warunki kontraktu
kazda partia dostarczona do robot powinna posiada¢ atest okreslajacy w sposob
jednoznaczny jej cechy.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot.
Obmiar robdt bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych robot w
jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowym i ST.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru
0 zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigegi obmiaru. Jakikolwiek btad lub
przeoczenie w ilosciach podanych w s$lepym kosztorysie lub w ST nie zwalnia
Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robét.

7.2 Zasady okreslania ilosci robot i materiatow.
Wszystkie elementy robét okreslone w metrach beda mierzone réwnolegle
do podstawy .Wszelkie inne materiaty beda mierzone w jednostkach okreslonych w
Dokumentacji Projektowej i ST.

7.3 Czas przeprowadzenia obmiaru.
Obmiary beda przeprowadzone przed koncowym odbiorem robét, a takze w
przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatacznika do ksiegi obmiaru, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1 Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy :

a/ odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b/ odbiorowi czesciowemu,

c/ odbiorowi koncowemu,
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8.2 Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wczesniejszych ustalen,
Inspektor Nadzoru ustala zakres robo6t poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace
zmian i korekt. W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonania potracen.

Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub dodatkowych
Inspektor Nadzoru uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w ST dotyczacych danej
czesci robot.

8.3 Odbidr czesciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot wraz z
ustaleniem naleznego wynagrodzenia. Odbioru czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak
przy odbiorze koncowym robot.

8.4 Odbidr koncowy robot.

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w

odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do
odbioru koncowego powinna by¢ stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do dziennika
budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Odbioér koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w warunkach kontraktu, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia rob6t i kompletnosci oraz
prawidtowosci operatu kolaudacyjnego.
Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robdt z Dokumentacja Projektows i ST. W toku odbioru koncowego
rob6t komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robét
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i
robot poprawkowych. We wszystkich sprawach nie objetych ST beda obowiagzywaty przepisy
»Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano- montazowych Tom 1”.

8.5 Dokumenty do odbioru koncowego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokdt odbioru

koncowego rob6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty :

e - dokumentacje¢ projektowg powykonawczg ,

e - uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszcza przy odbiorze robét  zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, udokumentowanie wykonania jego zalecen,

- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru kofcowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupemniajace bgda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1 Ustalenia ogolne.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w pkt9 ST i w
Dokumentacji Projektowe;.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac :

e robocizne bezposrednia,
e wartos$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

e wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi / sprowadzenie
sprzetu na plac budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku
pracy,/

e koszty posrednie, w skiad ktérych wchodzg : ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikdéw nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy / w
tym doprowadzenie energii i wody, budowa drog dojazdowych itp./, koszty dotyczace
oznakowania robét, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, opfaty za
dzierzawe placdw i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot, ubezpieczenia oraz
koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy, koszty opracowania powykonawczej
dokumentaciji,

e zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkdw
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

e podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w kosztorysie
ofertowym jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie
robot objetych ta pozycja kosztorysowg za wyjatkiem wypadkdéw omoéwionych w warunkach
kontraktu.

Do stawek jednostkowych nie nalezy dolicza¢ podatku VAT.
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B-01 WYKOPY
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania szczegotowe dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem robét ziemnych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna ST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji zadania wymienionego w punkciel.l.

1.3.Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza zasad prowadzenia
robot zwigzanych z wykonaniem robét ziemnych pod warstwy konstrukcyjne boiska.
Zakres wykonania obejmuje:
- usunigcie ziemi urodzajnej
- wykonanie wykopu pod warstwy konstrukcyjne biezni
- wykonanie wykopu pod odwodnienie boiska i studnie
- wykonanie wykopu pod skocznie w dal
- wykonanie wykopu pod ogrodzenie

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Og06lne wymagania dotyczace rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych i profilowania podtoza powinien

wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- tadowarek rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem;
Inspektor nadzoru moze dopusci¢c wykonanie koryta 1 profilowanie podloza z
zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy
maszyny,

- koparek

- walcdw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wiasciwosci przylegtego

boiska. Wewnatrz hali sportowej sprzet reczny.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
OgobIne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonanie korytowania nalezy poprzedzi¢ usunigciem wierzchniej warstwy ziemi
urodzajnej. Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczenia podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwigzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczania podioza jest mozliwe wytacznie za zgoda Inspektora nadzoru, w korzystnych
warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i
zageszczonym podiozu nie moze odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z
wykonaniem nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osiach biezni i w rzedach réwnolegtych do osi lub w inny
sposéb zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek
powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robdt w odstgpach nie
wigkszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sa roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ odwieziony na odktad w
miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru.

5.4. Utrzymanie koryta

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem podtoza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykitad przez roziozenie folii
lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
ukladania kolejnej warstwy mozna przystapic¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprawe wykona on na wiasny koszt.

5.5 Zgodnie z dokumentacja nalezy wykonag¢ :

5.5.1 Boisko

- wykop pod tawe krawegznikowa i odwodnienie liniowe

- zaladowac¢ 1 wywiez¢ ziemig na odlegtos¢ wskazana przez wykonawce
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2 Rownos¢ koryta (profilowanego podloza)
Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa fatg

zgodnie z normg BN-68/8931-04. Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 2-metrowg fata.

Nierownosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.3 Rzedne wysokosciowe
R&znice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.4 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podioza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gigbokosci co
najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Og06lne zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.1. Og6lne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje sie¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6

daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
W cenie uwzgledni¢ koszt utylizacji ziemi i tartanu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714- Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
17 wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
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odksztalcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez
obciazenie ptyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni
planografem i fatg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Dokumentacja projektowa.

B-02 BETONOWE OBRZEZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem tawy betonowej i ustawieniem obrzeza betonowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie
lub dwustronnie ciaggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
OgoblIne wymagania dotyczace robét podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
ST ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sa:
— obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],
— cement wg PN-B-19701 [7],
piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].
Beton B-10 do wykonania tawy pod krawezniki.

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne
2.3.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm

obrzeza 1 b h r
75 8 25 3
100 8 25 3

2.3.2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2

' +8 +12

b, h +3 +3

2.3.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z

formy lub zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ rowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementow nie powinny

przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Rodzaj wad i uszkodzen

Dopuszczalna wielkosé¢
wad i uszkodzen

Gatunek 1 | Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypuktosé powierzchni i krawedzi 2 3
w mm
Szczerby ograniczajacych powierzchnie

i uszkodzenia

krawedzi i narozy

gorne (Scieralne)

niedopuszczalne

powierzchnie:
liczba, max

dlugos¢, mm, max
glebokos¢, mm, max

ograniczajacych pozostate

2 2
20 40
6 10
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2.3.4. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach
otwartych, posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktadac z zastosowaniem podkiadek i
przektadek drewnianych o wymiarach co najmniej: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, diugosc¢
minimum 5 cm wi¢ksza niz szerokos¢ obrzeza.

2.3.5. Beton i jego skiadniki

Do produkcji obrzezy nalezy stosowa¢ beton wediug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i
B 30.

2.4. Materialy na lawy

Do wykonania taw pod obrzeza nalezy stosowac, dla tawy betonowej - beton klasy
B-10, wg PN-B-06250 [2].

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu po osiagnigciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci
projektowanej. Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sig i
uszkodzeniami w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OgolIne zasady wykonania robot
Og0lne zasady wykonania rob6t podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod fawe nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem
w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

20



5.3. Lawa

5.3. Wykonanie faw

Wykonanie faw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16]. Lawy betonowe z
oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu powinien by¢
wyréwnywany warstwami. Betonowanie faw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami
PN-B-06251 [3], przy czym nalezy stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione
bitumiczng masg zalewowa.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podiozu w miejscu i
ze swiattem (odlegtosciag gérnej powierzchni obrzeza od powierzchni biezni) zgodnym z
ustaleniami dokumentacji projektowe;j.

Zewnetrzna sciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypei¢ je zaprawa
cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda.
Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na pelna gtebokos¢.

5.5 Zgodnie z dokumentacja nalezy wykona¢ : boisko o nawierzchni poliuretanowej

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robo6t

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:
- ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy
dopuszczalnych odchyleniach:
— linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m diugosci obrzeza,
— niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ £0,10 cm na kazde 100 m
dlugosci obrzeza,
- wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktére powinno wykazywaé catkowite
wypetnienie badanej spoiny na pelna gtebokosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lIne zasady obmiaru robot
Og06lne zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowsa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST i
wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiodr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykonane koryto,
- wykonana fawa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogolne”  pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. |PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykty

2.

3. |PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw
4. |PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru
cech geometrycznych

5. |PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka

6. |PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek

7. |PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad,
wymagania i ocena zgodnosci

8. | BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
03/04 nawierzchni drdg, ulic, parkingdw i torowisk
tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

B-03 WARSTWY ODSACZAJACE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajacych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna ST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji zadania wymienionego w punkciel.l.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem warstwy odsaczajacej stanowiacej czg¢s¢ podbudowy biezni.
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1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
OgbIne wymagania dotyczace robét podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST ,,Wymagania ogdélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
- pospoika

2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych powinny spetnia¢ nastgpujace warunki:
a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia:

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej lub odsaczajacej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.
Dla materiatbw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsgczajacych warunek
szczelnosci musi by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odcinajacej.
b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscia:

gdzie:

U - wskaznik réznoziarnistosci,

deo - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca.
2.5. Sktadowanie materiatow

2.5.1. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowg i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania,
to Wykonawca rob6t powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podloze w miejscu sktadowania powinno
by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- ptyt wibracyjnych lub ubijakbw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotyczace transportu
OgobIne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ST ,,WYKOPY™.

Warstwa odsaczajagca powinna by¢ wytyczona w sposoéb umozliwiajacy wykonanie jej
zgodnie z dokumentacja projektowa, =z tolerancjami okreslonymi w niniejszych
specyfikacjach. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi biezni i w rzgdach
rownolegtych do osi lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robo6t w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkiladane rgcznie w warstwie o jednakowej grubosci, z
zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubosé roziozonej
warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiagnigto grubosé
projektowana.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wiasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej nalezy przystapi¢ do jej
zageszczania.

Nierownosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny byé wyrownywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuni¢cie materiatu, az do
otrzymania rownej powierzchni.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest
wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i
napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci
optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszac.
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5.4. Utrzymanie warstwy odsaczajacej

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy powinny by¢
utrzymywane w dobrym stanie.

Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

5.5. Zgodnie z dokumentacja nalezy wykonag :

5.5.1 Boisko
- warstwe odsaczajacg ( filtracyjna ) grub. 10 cm z pospoiki.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1. Szerokos¢ warstwy
Szerokos¢ warstwy nie moze sie rézni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +1 cm, -1
cm.

6.2.2. Rbwnos¢ warstwy

Nieroéwnosci podiuzne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢

4 metrowg fata, zgodnie z normg BN-68/8931-04. NierOwnosci poprzeczne warstwy
odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrows fata. Nierdbwnosci nie moga przekraczaé
20 mm.

6.2.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i tukach powinny by¢
zgodne z dokumentacja projektowsa z tolerancja + 0,5%.

6.2.4. Rzedne wysokosciowe
R&znice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

6.2.5. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancja
+1cm, -2 cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci Wykonawca wykona
naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na gigbokos¢ co najmniej 10 cm, uzupetienie
nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zageszczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wediug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.2.6. Zaggszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien
by¢ mniejszy od 1.
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Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje Sie porOwnanie wartosci
modutdw odksztalcenia, to wartos¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia,
okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02, nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17.
Wilgotnos¢ kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do
+10%.

6.3. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do giebokosci co najmniej
10 cm, wyrdéwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy odsaczajacej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
4. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek
5. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i pod toza przez obciazenie ptyta
6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Dokumentacja projektowa.
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B-04 PODBUDOWA Z KRUSZYW KAMIENNYCH

1. WSTEP

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot objetych dokumentacji projektowa dla robot opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Przedmiot i zakres robot objetych ST

Zakres robot, ktérych dotyczy przedmiotowa Specyfikacja
obejmuje: roboty ziemne;
podbudowy boiska z kruszywa nawierzchnie
z nawierzchni poliuretanowej, urzadzenie
boiska do pitki recznej, urzadzenie boiska do
gry w pitke siatkowa, urzadzenie boiska do
gry w koszykdwke, urzadzenie kortu
tenisowego,

1.4 Prace towarzyszace

* badanie nosnosci podbudowy,

» przygotowanie placu budowy i jego likwidacja po zakonczeniu prac budowlanych,
* badanie nosnosci podbudowy,

 porzadkowanie wyjazdu samochoddw z placu budowy

1.5 Zabezpieczenia interesow 0s6b trzecich

Przez czas budowy bedzie wykorzystywana powierzchnia dziatki , w zwigzku z tym nalezy
zachowac¢ warunki bezpieczenstwa podczas transportu ziemi z ukopow. Nalezy przewidzie¢
na czas budowy miejsce do sktadowania materiatdw budowlanych.

1.6.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami
branzowymi, Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Rob6t (WTWOR) oraz
okresleniami podstawowymi zawartymi w ST-AB.O ,,Wymagania ogolne™.'

1.7  Charakterystyka terenu inwestycji
Szczegbtows charakterystyke terenu inwestycji zawarto w czesci opisowej dokumentacji
projektowe;.

1.8. Warunki gruntowo-wodne
Warunki gruntowo wodne zostaty okreslone w dokumentacji projektowej.

1.9. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
postanowieniami dokumentacji projektowej, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru oraz ze
sztuka budowlang. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST-AB.O ,,Wymagania
ogbline".

2.  MATERIALY
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Wymagania dotyczace whasciwosci wyrobow budowlanych oraz niezbedne wymagania
zwigzane z ich przechowywaniem, transportem, warunkami dostawy, sktadowaniem i
kontrola jakosci - poszczeg6lne wymagania odnosi si¢ do postanowien norm

2.1.  Charakterystyka nawierzchni:

Charakterystyka nawierzchni:
Nawierzchnia sportowa, poliuretanowa o grubosci warstwy min
48 mm. Nawierzchnia sktada si¢ z trzech warstw:
. warstv;/a scieralna 2-3mm - natrysk (mieszanka granulatu EPDM zmieszana
z PU
e warstwa uzytkowa 10-11 mm- z granulatu SBR
» warstwa stabilizacyjna min. 35 mm - typu ET

Po wykonaniu podtoza pod nawierzchnie sportowe oraz po jego petnym wysezonowaniu sig,
nalezy przystapi¢ do montazu nawierzchni poliuretanowych.

Wszystkie  materiaty powinny by¢ dostarczone na plac  budowy w
oryginalnych opakowaniach oraz nalepkach wskazujacych na typ produktu i nazw8§
producenta

Materiaty powinny by¢ ztozone w miejscu nie kolidujacym z codzienna komunikacja
powinny by¢ zabezpieczone.

Prace montazowe mozliwe sa w odpowiednich warunkach pogodowych - temperatura
otaczajacego powietrza powinna si8 zawiera¢ w przedziale 12 - 30 C, nie moga wystepowac
zadne opady atmosferyczne ani silne wiatry. Podloze betonowe musi by¢ suche.

Przed przystapieniem do montazu nawierzchni, po sprawdzeniu rownosci spadkOw oraz
jakosci wykonania podbudowy - nalezy ja_ wymies¢ i oczyscié¢ z wszelkich $mieci, piasku i
innych. Ewentualne widoczne miejsca z wystepujacymi plamami olejowymi nalezy
bezwzglednie wymy¢ detergentem.

Montaz nawierzchni sportowej - wg instrukcji producenta i wybranej technologii - natrysk
lub rozwijane z rolki.

Po zakonczeniu robot nawierzchniowych otrzymujemy gotowa, warstwy uzytkowa, na ktérej
malujemy linie farbami poliuretanowymi.

Na nawierzchnig nanoszone sa linie (specjalistyczna farba poliuretanows).

2.2. Podbudowa boiska.
2.2.1. Charakterystyka podbudowy:

Nawierzchnia wymaga podbudowy odpowiednio wyprofilowanej spadkami
podtuznymi i poprzecznymi, odchytki mierzone tata o dt. 2m. nie powinny by¢ wieksze niz
2 mm . Podloze powinno by¢ wolne od zanieczyszczen organicznych, kurzu, biota, piasku
itp. Nie moze byc¢ zaolejone (plamy nalezy usunag¢).

Podbudowa betonowa powinna by¢ prawidlowo zageszczona wolna od mleczka
cementowego, szorstka , nie posiada¢ odspojonych odlamkoéw, wymaga zagruntowania
impregnatem poliuretanowym.

Podbudowa z warstwy elastycznej powinna by¢ uwatowana w taki sposob aby nie
wystepowato wykruszania si¢ warstwy gornej, wymaga impregnacji.

2.2.2.Impregnacja podtoeza .

Ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnej , zwigzanie luznych czasteczek
podtoza. Wykonuje si¢ ja r¢cznie - za pomocg watka , lub mechanicznie - poprzez natrysk
pistoletem . Impregnat jest produktem jednosktadnikowym .
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3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu okreslono w ST-.0 ,Wymagania ogolne"
Sprzet powinien by¢ zgodny z wymogami ST i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru,
tzn. powinien zapewni¢ spetnienie wymogow jakosciowych odnosnie robot do ktérych ma
by¢ zastosowany. Powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania BHP.

Jakikolwiek sprzet, maszyna, urzadzenie lub narze¢dzie nie gwarantujace zachowania
tych wymogow powoduje dyskwalifikacji i niedopuszczenie go do robot przez Inspektora
Nadzoru.

3.1. Sprzet potrzebny do wykonania nawierzchni
4.  TRANSPORT

Og06lIne wymagania dotyczace transportu podano w ST-AB.O ,,wymagania
ogélne"

4.1. Sposdb transportu materiatléw i warunki magazynowania podczas
robot

Materiat dostarczony bedzie przez Wykonawce z w oryginalnych opakowaniach od
producenta. Opakowania beda oznaczone w sposdb umozliwiajacy jednoznaczng
identyfikacje produktu. Magazynowanie i przechowywanie moze odbywaé si¢ tylko w
temperaturze wyzszej od zera stopni Celsjusza.

o. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Og6lne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST-.0 ,,wymagania ogélne”

5.2.2.  Warstwa podbudowy

Podbudowy z kruszywa powinny odpowiada¢ wymaganiom zwigzanym z nos$noscia,
zageszczeniem oraz réwnoscig sprawdzanym po zakonczeniu kazdej z warstw. Jezeli nie
mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia, to nalezy sprawdzi¢ wg BN-64/8931-02 stosunek
modutu odksztatcenia wtornego E2, do pierwotnego E1, ktéry nie powinien by¢ wiekszy niz
2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Podbudowa wykonana na bazie mieszanki mineralnej z kruszywa kamiennego
powinna by¢ odpowiednio wyprofilowana i zageszczona. Pochylenie powinno miescic sig w
granicach 0,3 - 0,8 % z mozliwoscig sptywu wdd opadowych w giagb konstrukcji boiska. Na
powierzchni zageszczonej warstwy nie powinny wystepowaé nieréwnosci i wyboje.
Podbudowa powinna by wyréwnana do projektowanego poziomu z dopuszczalng odchytka
+/- 8 mm na facie 4-ro metrowej. Przepuszczalnos¢ wody dla podiozy dynamicznych nie
powinna by¢ mniejsza niz 0,01 I/m?/s.

Nawierzchnia boiska obramowana bedzie obrzezem betonowym 8 x 30 cm na
tawie betonowej. Dla kruszyw tamanych do konstrukcji podbudowy wymagana jest
zawartos¢ frakeji pylastych (<0,075 mm) nie wigksza niz 6%

5.2.4 Dokumenty odniesienia

Dokumenty be¢dace podstawg do wykonania robét
budowlanych: przedmiar robot, projekt budowlano-
wykonawczy, odpowiednie normy,
aprobaty techniczne produktow lub deklaracje ich zgodnosci z odpowiednimi
normami, karty techniczne zastosowanych produktow, Warunki Techniczne
Wykonania i Odbioru Robot budowlano-montazowych.
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6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
Kontrola jakosci robot prowadzona jest dla kazdego etapu prowadzenia robdt.

Dla kazdej z warstw konstrukcyjnych nawierzchni wykonywana beda badania:

6.1.  grubosci,
6.2.  wskaznika zageszczenia i nosnosci dla odpowiednio: warstwy odcinajacej i dolnej
warstwy podbudowy z kruszywa mineralnego

6.3.  nosnosci: dla dolnej warstwy podbudowy z kruszywa mineralnego,
6.4. rownosci i spadkow: dla poszczegdinych warstw podbudowy, nawierzchni

Badania z p. 6.2 i 6.3 przeprowadzone beda z uwzglednieniem obowigzujacych norm
przez upowazniong jednostke badawcza, a ich wyniki beda dotaczone do dokumentacji
odbiorowej. Wyniki te beds tez wymagane przy odbiorach robdt ulegajacych zakryciu.
Wyniki odbioréw zapisywane beda w dzienniku budowy.

Wszystkie wyniki badan beda gromadzone przez wykonawce. Negatywny wynik
badania be¢dzie podstawa do nie odebrania danego etapu i jednoczesnie obowigzuje
wykonawce do poprawy danego zakresu prac. Po poprawieniu prace poddawane sg ponownej
kontroli.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST-AB.O "Wymagania
ogbline".

Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy.

Jednostka obmiarowa jest m®, m® i mb. Obmiary wykonywane sa po zakonczeniu robét
(kazdego etapu) i po poinformowaniu inspektora nadzoru. Inspektor nadzoru jest
uprawniony do zatwierdzenia obmiaru.

Obmiar powinien by¢ dokonany w obecnosci Inspektora Nadzoru i przez niego akceptowany.
Wszelkie roboty dodatkowe wykonane bez porozumienia z Inspektorem Nadzoru nie moga
stanowi¢ podstawy do dodatkowej zaptaty.

8. ODBIORU ROBOT
Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST-AB.O "Wymagania ogdélne"
Wykonawca bedzie informowat inspektora o zakonczeniu poszczegdlnych etapéw robot
ulegajacych zakryciu. Dla kazdego z nich przeprowadzony bedzie odbidr czg¢sciowy, a
wyniki zapisywane w dzienniku budowy oraz na protokotach odbioréw czesciowych i
koncowego. Na odbiory robdt wykonawca bedzie dostarczat réwniez dokumenty
potwierdzajace jakos¢ i przydatnos¢ do stosowania w budownictwie uzytych materiatéw.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-AB.O "Wymagania og6lne™ Patnos¢ za jednostke
obmiarowa roboty nalezy przyjmowa¢ zgodnie z postanowieniami umowy, obmiarem
robot, oceng jakosci wykonania robot, na podstawie wynikow pomiaréw i badan.

10. PRZEPISY ZWI4ZANE

a) Atesty PZH
b) instrukcje producentow
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¢) ilnne - wybrane przez Inwestora oraz Projektanta przystosowujacego projekt do
warunkow

miejscowych. Przy wyborze rozwigzan nalezy przestrzegac¢ prawa budowlanego, praw
pokrewnych i szczeg6lnych oraz kierowac si¢ wiedzg techniczng

B-05 NAWIERZCHNIA SYNTETYCZNA POLIURETANOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania szczeg6towe dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni syntetycznej
poliuretanowej.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument w postepowaniu
przetargowym i przy realizacji umowy na roboty zwigzane z wykonaniem zadania
wymienionego w punkciel.l.

1.3. Zakres robdt objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni biezni i rozbiegdw skoczni w dal.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Granulat SBR

granulat EPDM

Pozostate okreslenia podstawowe zgodne sa z obowigzujacymi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST ,,Wymagania og6lne” punkt 1.4

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot.
1.5.1 Og6Ine wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” punkt 1.5

2. MATERIALY

2.1 Charakterystyka nawierzchni boiska wielofunkcyjnego i biezni

Jest to nawierzchnia sportowa, poliuretanowo-gumowa o grubosci warstwy 13 mm uktadana
metoda natryskowa — wersja podstawowa, wymagajaca podbudowy asfaltobetonowej i
granulatu gumowego, potaczonego lepiszczem poliuretanowym.
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BOISKO

Metoda badania

Wiasciwosci wedltug Wymagania
1 2 3

Wytrzymalos$¢ na rozcigganie MPa | PN-81/C-89034 >(0.75
Wydtuzenie wzgledne, % PN-81/C-89034 >60
Wytrzymatos$¢ na rozdzieranie, N | PN-93/P-04966 >105

PN-EN ISO
Twardos¢, jednostka Sh”A” 868:2004 >64+2

PN-EN660-
Scieralnosé, mm 1:2002 <0.09

PN-EN
Chtonnos¢ wody % 1SO62:2002 <10
Wspbitczynnik tarcia
Kinetycznego:
- na sucho >0.40
-po zawilgoceniu BN-86/6781-02 |>0.30

>0.65

Przyczepnos¢ do podkiadu zniszczenie w warstwie
betonowego, MPa PN-85/B-04500 | podkladowej
Mrozoodpornos¢:
-przyrost masy, % <0,75
-wyglad powierzchni po badaniu bez zmian
Odpornos¢ na dziatanie
przyspieszonego starzenia,
okreslona zmiang barwy po
dziataniu zmiennych temperatur
oraz promieniowania
ultrafioletowego, stopien wg skali
szarej 5

Montaz nawierzchni syntetycznej o grubosci 13 mm nalezy wykona¢ maszynowo. Dolna

warstwa gr.10 mm wykonana z granulatu gumowego uktadana uktadarka mechaniczna. Gérna

warstwa gr. 3 mm to wylewka poliuretanowa z posypka z granulatu EPDM (1-3.5 mm)

wykonywana metoda natryskowsa.

2.3. Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni

- Aprobata ITB
- Atest higieniczny
- Deklaracja zgodnosci

- Autoryzacja producenta systemu

- Karta techniczna systemu
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3. Impregnacja podtoeza..

Ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnej , zwigzanie luznych czasteczek podioza. Do tego
celu uzywa sig :

przy podbudowie asfaltobetonowej  — nie impregnuje sig¢

Zuzycie impregnatu : 0,15-0,20 kg/m? ( w zaleznosci od struktury podtoza) .

Wykonuje sig¢ ja recznie — za pomoca watka , lub mechanicznie — poprzez natrysk pistoletem .
Impregnat jest jednosktadnikowy .

5. Warunki niezbedne do prawidlowej instalacji nawierzchni

Podczas wykonywania prac , nalezy bezwzglednie przestrzega¢ aby wilgotnosé¢ otoczenia
oscylowata w przedziale 40-90% , a temperatura podioza powinna by¢ wyzsza o co najmniej
3°C od panujacej w danym miejscu temperatury punktu rosy.

6. Sposbb przeprowadzenia odbioru nawierzchni
Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowa grubos¢ , a tam gdzie bedzie uzytkowana w
obuwiu z kolcami powinna wynosi¢ min. 13 mm .

Powinna posiada¢ jednorodna fakture zewnetrzng z granulatem EPDM oraz jednolity kolor.

Powstate taczenia (wynikajace z technologii instalacji) powinny by¢ liniami prostymi, bez

uskokdw utrudniajacych pdzniejsze uzytkowanie.

Spadki poprzeczne i podtuzne oraz grubosci nawierzchni powinny odpowiada¢ wartosciom

okreslonych w przepisach IAAF i PZLA ( w przypadku stadiondw la) lub innych przepisow (

w przypadku boisk, kortow itp).

Uwagi na temat tolerancji nieréwnosci nawierzchni poliuretanowych:

1. Nie istnieje Polska Norma , ktora opisuje metody pomiardéw tego parametru oraz nie ma
opracowanej tabeli wartosci dopuszczalnych.

2. Systemy zewnetrznych nawierzchni sportowych sg opisane w normie DIN 18035 Part 6
(Sports grounds ; syntetics surfaces) , 04/1978 wraz z pdzniejszymi zmianami. Wigkszos¢
producentow systemoOw opiera si¢ na tej normie .

3. Na podstawie wynikéw badan zgodnie z w/w norma opracowana jest Aprobata
Techniczna ITB , ktora jest podstawa do stosowania w budownictwie na terenie Polski.

4. Abrobata Techniczna ITB nie ujmuje tego zagadnienia , odnosi si¢ do technologii
opracowanej przez producenta zestawu wyrobow do wykonania nawierzchni.

5. W normie DIN 18035/6 tolerancje nierdwnosci nawierzchni sztucznej sa opisane w tabeli
nr.4, wiersz 17 . Wedlug tej pozycji wielkosci te odpowiada¢ powinny wartosciom
zawartym w normie DIN 18202 (Tolerances for building) 05/1986 , tabela nr.3, wiersz 7 .

6. Wspomniana wyzej tabela podaje graniczne wartosci odchytek mierzonych w mm
pomiedzy dwoma mierzonymi punktami w

Zaleznos¢ ta przedstawia Si¢ nastgpujaco:

Lp. | Odlegtos¢ pomiedzy Wartosc¢
mierzonymi punktami dopuszczalnych
w mb odchytek w mm
1 0,1 2
2 1,0 3
3 4,0 8
4 10,0 15
5 15,0 20
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Wartosci te powinny korespondowac z odchytkami podbudowy kamiennej i asfaltobetonowej,
poniewaz technologia wykonania nawierzchni sportowych oraz jej grubos¢ (mierzona w mm)
utrudnia, a czasami wrecz uniemozliwia zniwelowanie zastanych nierdwnosci.

Wykonawca powinien przedtozy¢ komplet dokumentow odbiorowych dotyczacych
nawierzchni

7. Sposéb uzytkowania i konserwacji nawierzchni

OGOLNA INSTRUKCJA UZYTKOWANIA ZEWNETRZNYCH NAWIERZCHNI

SPORTOWYCH POLIURETANOWYCH
Nawierzchnie poliuretanowe sa nawierzchniami sportowymi i do tego celu powinny stuzy¢
. Powinny by¢ uzytkowane w obuwiu sportowym . Nie nalezy dopuszcza¢ do nadmiernego
zabrudzenia nawierzchni piaskiem , ktéry powoduje nadmierne zuzycie nawierzchni .
Unikac¢ zabrudzen olejem , emulsja asfaltowa oraz innymi srodkami chemicznymi
powodujacymi odbarwienie nawierzchni .Nie dopuszcza¢ do jazdy na rolkach , rowerach,
motorach . Przejazd samochodami ( policja, straz , pogotowie ratunkowe i inne stuzby
komunalne ) powinien by¢ kontrolowany - réwniez ze wzgledu na nosnos$¢ podbudowy .

Uwagi 0golne
Wszelkie informacje zawarte w tym dokumencie sa podawane w dobrej wierze i maja
charakter og6lny. Jako ze faktyczny stan nawierzchni sportowych jak tez sposéb
uzytkowania jest zroznicowany i jest poza nasza kontrola, nasze sugestie, bez wzgledu na
to czy zostaty przekazane ustnie, na pismie, nie zwalniaja uzytkownika od koniecznosci
dbatosci o produkt .

UWAGI!
- Wyktadziny powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem
technicznym opracowanym dla okreslonego zastosowania.
- Projekt powinien by¢ zgodny z wiasciwymi normami i obowiazujacymi przepisami, w
szczegolnosci z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz.U.Nr 75 z 2002 r., poz.690).
- Projekt techniczny obiektu sportowego lub rekreacyjnego powinien uwzgledniac
wilasciwosci techniczno — uzytkowe wyktadziny.
- Wykonanie i odbior urzadzen sportowych na podstawie aprobat technicznych ITB, atestow
higienicznych, wymogdw p.poz., warunkdw technicznych stosowania i Polskich Norm.

9. OBMIAR ROBOT

9.1. Ogdblne wymagania dotyczace obmiaru robot.
OgobIne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania og6lne" punkt 7.

9.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiaru jest m2 /metr kwadratowy/ wykonanej nawierzchni syntetycznej.

10. ODBIOR ROBOT

10.1. Ogdblne wymagania dotyczace odbioru robot
Og06lne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne" punkt 8.
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Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w punkcie 6 daty pozytywne

wyniki.
11. PODSTAWA PLATNOSCI

11.1. Ogolne wymagania dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania og6lne" punkt 9.

Cena za | m? nawierzchni poliuretanowej obejmuie:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie materialtow w miejsce wbudowania,
- ulozenie nawierzchni,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST,
- inne czynnosci bezposrednio zwigzane z wykonaniem nawierzchni.

12. Dokumentacja projektowa
Projekt budowlano- wykonawczy budowy boisk.

B-06 WYPOSAZENIE
1. WSTEP.
1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z dostawg i montazem wyposazenia.

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3 Ogdlne wymagania dotyczace robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ stosowanych materiatdw wykonanych robot
oraz ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowsa ,Specyfikacja Techniczng oraz zaleceniami
Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY.

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 2.
Wyposazenie boiska stanowig :
- bramki do pitki recznej
- kosze do koszykowki
- stupki do pitki siatkowej
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3. SPRZET.

Ogdlne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt .3. Sprzet

uzywany do rob6t montazowych wyposazenia musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora
nadzoru.

4. TRANSPORT.
Ogolne zasady dotyczace transportu materiatdw podano w ST ,,Wymagania og6lne”
pkt.0.0.4.Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatow musi si¢ odbywaé w

sposob zapewniajacy ich wiasciwy stan techniczny.

5. WYKONANIE ROBOT.

Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST ,,Wymagania og6olne” pkt.5.

5.1 Zgodnos$¢ z dokumentacija.
Dostawy wyposazenia boisk powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
uwzgledniajaca wymagania norm i okreslajaca rodzaj. Dopuszcza sig tylko takie odstepstwa

od projektu , ktére nie naruszaja postanowien norm, a sa uzasadnione technicznie, uzgodnione

z Inspektorem nadzoru oraz sa udokumentowane zapisem w dzienniku budowy.
5.2 Zgodnie z dokumentacjg nalezy dostarczy¢ i zamontowag :

5.2.1 Boisko

- bramki do pitki recznej

- kosze do koszykowki

- stupki do pitki siatkowej

6. KONTROLA JAKOSCI.

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST, Wymagania og6ine”
pkt.6.

7. OBMIAR ROBOT.
Ogoblne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt.7.

7.1 Sposéb obmiaru robét.
Jednostka obmiarowa jest komplet dostaw i prac montazowych.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogoblne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt.8.
8.1 Badania nalezy przeprowadzi¢ w czasie odbioru koncowego rob6t. W przypadku
stwierdzenia odchylen , Inspektor nadzoru ustala zakres robo6t poprawkowych. Roboty

poprawkowe wykonuje Wykonawca na swdj koszt w terminie uzgodnionym z Inspektorem
nadzoru.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt. 0.0.9.
llos¢ zakonczonych i odebranych robét okreslonych w/g obmiaru zostanie optacona w/g
cen jednostkowych za komplet dostaw i prac montazowych.

B-07 OGRODZENIE

1. WSTEP.
1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania ogrodzenie.

1.2 Zakres stosowania ST .
Specyfikacje Techniczne sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza wykonania ogrodzenia w tym :
e Montaz stupkéw z uchwytami do siatki
e Montaz linek napinajacych
e Montaz siatki

1.4 Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe zostaty okreslone w ST ,,Wymagania ogdine” pkt.1.4 .

2. MATERIALY.
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt. 2.

2.1 Stupki i bramki ogrodzenia.

Stupki ogrodzenia wykonane z profili stalowych rury d=60 i 42 o wysokosci 4 m,
stezonych u goéry ogrodzenia profilem d=42. Elementy metalowe malowane. Bramy
techniczne szer. 2,50 m i wysokosci 2,00 m oraz furtka szer. 1,10 i wysokosci 2,00 m.

2.2 Siatka ogrodzenia .
Siatka powlekana gr. 2,5 mm o oczkach 45x45 mm.

3. SPRZET.
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt.3.
Do wykonania robot zwigzanych z budowa nalezy uzywac¢ nastepujacego sprzetu:
e szpadle
e mate betoniarki wolnospadowe

4. TRANSPORT .
Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST ,,Wymagania og6ine”
pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT.
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5.1 Wytyczenie ogrodzenia powinno by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia .

5.2 Ustawienie stupkow stalowych.

Stupki metalowe osadzone beda w stopach fundamentowych. Stupki powinny stac
pionowo, wierzcholki powinny by¢ na jednej wysokosci. Ogrodzeniet wysokosci siatki h=
4,00 m. Stupki narozne d=60, stupki pozostate i zastrzaly d=60 mm. Poprzeczki
wzmacniajace d=42 mm. Elementy stalowe malowane w kolorze zielonym. W miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej zamontowa¢ brame techniczng szer. 2,50 m i
wysokosci 2,00 moraz furtke szer. 1,10 m i wysokosci 2,00 m.

Montaz linek do stupkéw mozna wykona¢ co najmniej po 7 dniach od ustawienia stupkéw w
betonie a jezeli temperatura w czasie wykonywania fundamentu jest nizsza od 10 ° C - po 14
dniach .

5.3 Zgodnie z dokumentacja nalezy wykonag¢ :
- ogrodzenie o wysokosci 4,00 m

- siatke

- montaz linek napinajacych

- montaz bramy i furtki

6. KONTROLA JAKOSCI .

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST ,, Wymagania ogolne” pkt. 6.
Materiaty do wykonania ogrodzenia podlegaja kontroli przed ich wbudowaniem . Kontrola
polega na sprawdzeniu atestow producentéw. W czasie wykonywania robo6t nalezy zbada¢
zgodnos¢ wykonywanego ogrodzenia z dokumentacja projektowa w zakresie lokalizacji ,
wymiarow , rozstawu stupkéw , napiecia i przymocowania siatki. Wszystkie materiaty nie
odpowiadajace wymogom beda przez Inspektora nadzoru odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT.
Ogo6Ine wymagania dotyczace obmiaru podano w ST ,, Wymagania ogolne” pkt. 7.
Obmiar kazdego elementu robot powinien by¢ dokonany na budowie w m ( metrach
biezacych)  wykonanego kompletnego ogrodzenia. Obmiar odbywa si¢ w obecnosci
Inspektora nadzoru i wymaga jego akceptacji.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogo6Ine wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST ,, Wymagania ogolne” pkt. 8.
Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiarow i badan z biezacej kontroli
materiatow i robét . Odbiorowi podlega kompletne ogrodzenie. Odbioru dokonuje Inspektor
nadzoru na podstawie wynikow badan Wykonawcy i ogledzin wykonanych konstrukcji.

9. PODSTAWA PEATNOSCI.

Ogoblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST ,, Wymagania ogolne” pkt. 9.
Platnos¢ odbedzie si¢ za calos¢ /wykonanego zgodnie z Dokumentacja projektowa i ST /
ogrodzenia.

10. PRZYPISY ZWIAZANE.
10.1 Normy .
PN-88/B-06250 BETON ZWYKLY.
PN-68/B-06050 ROBOTY ZIEMNE BUDOWLANE. WYKONANIA
W ZAKRESIE WYKONANIA1 BADANIA PRZY ODBIORZE.
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PN-86/M.-84018 STAL NISKOSTOPOWA O PODWYZSZONEJ WYTRZYMALOSCI.
GATUNKI.
PN-84/M.-93 000 WALCOWKA , PRETY | KSZTAELTOWNIKI WALCOWANE NA
GORACO ZE

STALI WEGLOWEJ- ZWYKELEJ JAKOSCI . WYMAGANIA |
BADANIA.,
PN-84/M074220 RURY STALOWE BEZ SZWU CIAGNIONE | WALCOWANE NA
ZIMNO

OGOLNEGO PRZEZNACZENIA .
PN-92/M.-80201 LINY STALOWE Z DRUTU OKRAGELEGO . WYMAGANIA |
BADANIA.,
BN-83/5032-02 SIATKI METALOWE . SIATKI PLECIONE $LIMAKOWE .

B - 08 SILOWNIA TERENOWA
1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania,
dostawy, montazu i odbioru elementow sitowni terenowej w miejscowosci Wolka Tanewska
ul. Giéwna, dziatka nr ewidencyjny gruntow 1511/2.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robdt objetych ST
W zakres robdt wchodzi dostawa i montaz wraz z posadowieniem w standardzie zgodnym
z opisem technicznym i zaleceniami producenta:
Wyciskanie siedzac/pylon/wyciag gorny
Drabinka/pylon/podciag ndg
Twister/pylon/wahadto
Pylon/orbitek

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ustawa Prawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm i aprobat technicznych.
Sa takze zgodne z zapisami specyfikacji ogolnej ST.

1.5 Ogdblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz za ich zgodnos¢
z opisem technicznym, rysunkami, SIWZ, wiedzg i sztuka budowlang, ST i poleceniami
Zamawiajacego.

2. MATERIALY - OGOLNE WYMAGANIA
2.1 Wymagania ogélne

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw zostaty podane w specyfikacji ogélnej ST.00
oraz w opisie technicznym.
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2.2 Wymagania szczegotowe

Urzadzenia sifowni zewngtrznej musza posiada¢ certyfikat zgodnosci z PN-EN 1176-
1:2009, ktdéra pozwala na uzytkowanie ich przez dzieci i umiejscowienie w wyznaczonym w
projekcie terenie. Elementy narazone na silne zuzycie tj. stopki i siedziska wykonane sa ze
stali nierdzewnej odpornej na warunki atmosferyczne i zadrapania. Odlegtosci miedzy
elementami ruchomymi urzadzen a statymi musza zabezpiecza¢ przed niebezpiecznym
zakleszczeniem czgsci ciata. Urzadzenia wyposazone w ograniczniki, ktdre uniemozliwiaja
nadmierne wychylenia elementow wahajacych sie powyzej 50 stopni zapobiegajac
niebezpiecznym uderzeniom. Urzadzenia wyposazone w amortyzatory redukujace sity
zderzen elementow swobodnie opadajacych. Urzadzenia montowane do fundamentéw
minimum 30 cm pod ziemia, co zapobiega przypadkowemu lub celowemu odkryciu
fundamentu i mocowania.

3. SPRZET

3.1 Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu zostaly podane w specyfikacji ogélnej ST.00

4. TRANSPORT

4.1 Ogo6lne warunki dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu zostaty podane w specyfikacji ogdlnej ST.00
5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogo6lne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z opisem
technicznym, oraz poleceniami Zamawiajacego lub ustanowionego przez niego Inspektora
nadzoru. Wykonawca jest zobowigzany do biezacego uzgadniania z Zamawiajacym
asortymentu i standardu przewidzianego do montazu wyposazenia. Przed przystapieniem do
wykonywania rob6t Zamawiajacy lub ustanowiony przez niego Inspektor nadzoru potwierdzi
asortyment i standard.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w specyfikacji ogolnej ST.00

6.2 Badania w czasie wykonywania robot
W trakcie realizacji robét badaniom podlegaja :
a) parametry techniczne oraz funkcjonalne urzadzen i wyposazenia
b) wyposazenie zewngtrzne
C) zgodnos¢ wyposazenia z opisem technicznym

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogo6lne zasady obmiaru robot
Ogblne zasady obmiaru robdt podano w specyfikacji og6lnej ST.00
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7.2 Jednostki i zasady obmiarowania

Obmiar rob6t w zakresie wykonania jest zgodny z odpowiednimi elementami
przedmiaru robot. Zasady przedmiaru i obmiaru rob6t zgodnie ze wskazanymi w
»Przedmiarze rob6t” pozycjami. Roboty tymczasowe i prace towarzyszace niezbedne do
wykonania robot podstawowych nalezy kalkulowaé w wycenie robét podstawowych.

7.3 Wielkosci obmiarowe

Wielkosci obmiarowe robot okresla sie na podstawie opisu technicznego, rysunkow i z
uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Zamawiajacego lub ustanowionego
Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w specyfikacji ogolnej ST.00

8.2 Uznanie robdt za poprawne

Roboty uznaje si¢ za zgodne z opisem technicznym, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)
daty pozytywne wyniki.

8.3 Rodzaje odbioréw robot

Roboty podlegaja odbiorowi koncowemu.
8.4 Dokumenty do odbioru koncowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokédt odbioru
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Strong Zamawiajaca. Do odbioru koncowego
rob6t Wykonawca zobowigzany jest przygotowa¢ dokumenty, zawierajace w szczegolInosci :
a) mapy pomiaru geodezyjnego powykonawczego
b) uwagi i zalecenia Zamawiajacego lub Inspektora Nadzoru, zwilaszcza przy odbiorze robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen.
¢) dzienniki budowy
d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, atesty jakosciowe
wbudowanych materiatdow i wyrobow
e) ustalenia technologiczne
f) inne dokumenty wymagane przez Strong Zamawiajaca
W przypadku, gdy weditug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koncowego robot, komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robo6t. Wszystkie zarzadzone przez komisje
roboty uzupetniajace beda zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa rozliczenia finansowego be¢da postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajacym.
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